Ovning 2006-03-16
Fop: 7726700

4.3.1 Bildar dessa vektorer bas i R3?

1 1 1
o),[1],[1
0 0 1

1. Vi ska ha tre element i basen.
2. Vi har tre stycken som &r linjart oberoende.

Ja, dessa &r en bas i R3.

4.3.2
1 0 0
0J,10]),11
1 0 0

ar ingen bas, de &r inte linjart oberoende.

4.3.4

Med elementéra kolonnoperationer:

2 1 -7 0 1 0 0 1 0
-2 -3 5 ~ 4 -3 —16 |~ 4 -30
1 2 4 -3 2 18 -3 2 6

De var alltsa linjart oberoende. Kan darfor bilda bas.

4.3.6
1 —4
2 1, -5
3 6

For fa for att bilda bas i R3, men de #r linjért oberoende och kan dérfor bilda bas i ett
underrum.

4.3.8

1 0 3 0
-4 1, 3 1,1 -5, 2
3 -1 4 -2

De &r fér manga. Men man kan ta ut tre av dem som bas (kolla).

4.3.9



Nollrumet Nul(A) ur Az =0: Gauss:
0o -3 2 1 0 -3 2 1
1 -5 4 ~0 1 -5 4 ~ | 0
-2 1 -2 0 -2 10 -8 0

Urrad 2: z3=s=—=22=—4t + 5s

W o =

oo
o |

O =N
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Ur rad 3: z4=t.

Urrad 1: 21 =—2s+ 3t

Nollrummet:
—2s+ 3t
Nul(4d)={ z:x= —4ts+5s ,SER,tER
t
Eller
-2 3
—4 5
r=s 0 +1 1
1 0

dim(Nul(A4)) =2.

4.3.13 A ar radekvivalent med B:

Nul(4) =Nul(B).

Ur B: Bx=0:

med z4 =35 och x3=¢ har vi .’152:%(—514,—33) och 1= —6t —5s.

Soker Col(A)

Ur B: Col(B): kolonn 1 och kolonn 2, linjért oberoende.

Obs: elementéira radoperationer paverkar ej kolonnernas linjira (o)beroende.

Aven kolonn 1 och kolonn 2 i A r linjirt oberoende och kan bilda bas i Col(A).

4.3.26 Betrakta underrummet Span{sin¢,sin 2¢,sin¢ cos ¢} till de kontinuerliga funktioner. Sok
en bas.

De tre ar linjart beroende. Men det finns tva linjart oberoende:
asint + Bsin(2¢) =konstant 0 = a=4=0
Bas: {sint,sin(2t)}.



4.4.1 I basen
skrivs

Hur skrivs « i standardbasen?
. 3 -4\ 15—12 _ 3
e=s( %5 )+a( %)= (555 )= ()

8
4.4.7 Motsatt: Om vi har = ( -9 ) i standardbasen, hurs krivs da « i basen B:
6

G (3)]

Gausselimination —

4.4.9 B — e (vanliga basen). Vi har

Bz{blabz}:{( —29)’@)}

2 1
Svar.<_9 8)ty.

Matrinsen som skildrar basbyte Pg:x = Pgxp.

(Z0)=m(0)
(s)=r(3)

(3 )-n(3)

Tillsammans:



4.4.17 Med

v = -3
AT
Dessa spénner R? men bildar inte bas: de dr for manga. Skriv « = ( } ) som 2 kombinationer i
v1, V3 och vs:

T =2T1V1 + T2V2 + T3 V3

(439 (E)-0)

3

Gauss:

(57)(3)-)
Med z3=t=>z,=— (2+1) och m1:(5+5t)=>m:(5+5t)( 1 )—(2+t)(_28>+t( —73).

o) ()}
)50

Hitta matrisen A som representerar “Coordinate mapping”.

4.4.21 Vi har tva baser:

och

Kolla vad som hénder med de element som bildar bas:

1.



2. Om vi vet vad som hinder med baselement s& vet vi vad som hinder med alla element.
4.4.27 Betrakta P; = {alla polynom med grad < 3}. Ar foljande polynom linjért oberoende?
p=1+13
p2=3+1t—2t7
p3=—3+3t2—¢3

Tag en bas i Ps={1,t,t%¢3}. I denna bas kan vi skriva:

1 3 0
o 1 -1

1 0 -1
13 0 13 0
01 —1 01 —1
0 —2 3 |~Gaussl~f g
10 -1 00 —4

Dessa var linjart oberoende.



